RESOLUCION
JUSTIFICACION DE LA ELECCION

El siguiente documento incluye la resolucidn correspondiente en respuesta a la publicacion por
parte de Rover Infraestructuras de oferta para participar en el Proyecto AICEDRONE — SISTEMA
DE INTELIGENCIA ARTIFICIAL APLICADO A LA MODELIZACION GEOMETRICA DE PRECISION EN
INGENIERIA CIVILEMPLEANDO CAMARAY LIDAR EN DRONES, publicada con fecha 11 de Octubre
en https://www.rovergrupo.com/es/noticia-detalle/oferta-para-participacion-en-proyecto-de-
id-aicedrone-omo

Una vez cerrado el plazo de presentacion de ofertas y revisada la documentacion presentada,
respetando el plazo maximo de 10 dias para emitir la resolucién, el personal del Departamento
de 1+D+i de Rover Infraestructuras al cargo de realizar la valoracién de los candidatos
presentados y en base a los criterios de evaluacion establecidos en el anuncio resuelve lo
siguiente:

SOLICITANTE DESCRIPCION PUNTOS TOTAL
PUNTOS
Presupuesto 24
Criterio técnico 1 0
) ) Criterio técnico 2 10
Universidad de Salamanca —
. i . Criterio técnico 3 5 68
(Diego Gonzalez Aguilera) ————
Criterio técnico 4 5
Criterio técnico 5 10
Experiencia previa 10
Presupuesto 40
Criterio técnico 1 10
Universidad de Castilla-la Criterio técnico 2 10
Mancha Criterio técnico 3 5 95
(David Hernandez Lépez) Criterio técnico 4 5
Criterio técnico 5 15
Experiencia previa 10
Presupuesto 20
Criterio técnico 1 0
L Criterio técnico 2 10
Ingecor Geomatica S.L. I
) Criterio técnico 3 0 54
(Carlos Espadas Alvarez) ——
Criterio técnico 4 0
Criterio técnico 5 10
Experiencia previa 10

Atendiendo a las puntuaciones obtenidas se concluye que el candidato elegido para la
participacién en el proyecto AICEDRONE es la entidad UNIVERSIDAD DE CASTILLA-LA MANCHA,
a quien se le va a comunicar por escrito esta resolucién a través de la persona de contacto
indicada.




En Valencia, 11 de octubre de 2022

Fdo.: Lisardo Fort Alarcon

Director de [+D+i



